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Fahrzeug mit Bremsregelsystem und ESP-Sensorik 



Vermeidung instabiler Fahrzustande, 



(57) Abstract: The invention relates 
to a method for controlling the driving 
stability of a vehicle according to 
which a number of input quantities 
are used to regulate the driving speed 
of the vehicle to a limiting speed. 
In order to prevent unstable driving 
states in a pre-controlled manner, a 
model-based, stable limiting speed 
of the vehicle is determined based 
on measured variables, which are 
determined by detection devices and 
which represent the actual steering 
angle and the actual transversal 
acceleration, while taking additional 
variables of the vehicle and/or of 
the driving situation into account. A 
comparison of the driving speed with 
the model-based stable limiting speed 
of the vehicle is carried out, and based 
on the comparison result, the driving 
speed is directed toward the limiting 
speed when the limiting speed has not 
been exceeded by the driving speed. 

(57) Zusammenfassung: Die 
Erfindung betrifft ein Verfahren 
zur Regeiung der Fahrstabilitat 
eines Fahrzeugs, bei dem anhand 
von mehreren EingangsgroBen die 
Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs 
auf eine Grenzgeschwindigkeit 
geregelt wind. Zur vorsteuemden 
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wird auf Basis von MeBgriJBen, die mit Hilfe von Erfassungseinrichtungen ermittelt werden und die den aktuellen Lenkwinkel und 
die aktuelle Querbeschleunigung wiedergeben, unter Einbeziehung von weiteren GroBen des Fahrzeugs und/oder der Fahrsituation 
eine model Ibasierie stabile Grenzgeschwindigkeit des Fahrzeugs ermittelU wobei ein Vergleich der Fahrgeschwindigkeit mil der 
modellbasierten stabilen Grcnzgeschwindigkeit des Fahrzeugs vorgenommen wird und nach MaBgabe des Vergleichsergebnisses die 
Fahrgeschwindigkeit zu der Grenzgeschwindigkeit hingefuhrt wird, wenn die Grenzgeschwindigkeit von der Fahrgeschwindigkeit 
uberschrittcn wird 
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Abb. 1: Fahrzeug mit Bremsregelsystem und ESP-Sensorik 



